Experimente und Optimierungen

Es wurden mehrere Tests und Experimente zu ein-
zelnen Teilaspekten und dem gesamten System
durchgefiihrt, um die Leistung zu optimieren.
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Was ist GUIDE-Walk?

Der GUIDE-Walk ist ein digitales, tragbares Assisten-
tensystem, welches Blinde und Sehbehinderte bei der
Orientierung im StraBenverkehr unterstitzen und de-
ren Sicherheit verbessern soll. Mithilfe einer Kamera,
eines Bewegungssensors und eines LiDARs nimmt
das Geréat Bilder und Informationen der Umgebung auf
und verarbeitet diese. Die integrierte Kl lernt, Hinder-
nisse und Gefahren wie Autos, Passanten, Fahrrader
und Ampeln zu erkennen und lber den Kopfhérer den
blinden Trager zu warnen.

Der GUIDE-Walk 2.0 ist der Nachfolger zu einem Pro-
totyp, welches letztes Jahr ebenfalls im Rahmen einer
Jugend Forscht-Projektarbeit entstanden ist.

Funktionen und Features

o Warnung vor Hindernissen (Passanten, Autos,
Fahrrader, Busse...)

J Erkennung von Stiihlen, Bénken und Miillei-
mern

o FuBgangerampel-Erkennung und -Navigation

L Durchsage von Uhrzeit und Wetterdaten

o Sturzerkennung

J Intuitive Gestensteuerung

o Standby-Modus flr langere Akkulaufzeit
o Fortlaufende Distanzriickmeldung

° Eigenoptimierung mit Bewegungsdaten
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